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MODULES 1473675078

HC-12 433Mhz bezdratovy sériovy modul
E PoPIs

HC-12 je komunikac¢ni modul pro Arduino.

Obsahuje integrovany obvod Si4463 a pracuje
jako bezdratova sériova komunikacni linka. S
vhodnou konfiguraci je mozné komunikovat az do
vzdalenosti 1000 m ve volném prostranstvi.

Zéakladni charakteristika

° bezdratova sériova komunikace

e  3vysilaci rezimy(FU1, FU2, FU3)
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e nastaveni vysilaciho vykonu ““‘.‘ ' '?\H’?”,’
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e anténa soucasti baleni (neni pfipajena)

k. SPECIFIKACE

I
Napajeci napéti 32Vaz55V Vychozi proud 16 mA
Vychozi prenosova 5000 bps Vyc[\on kom. 600 m
rychlost vzdalenost
Kmitogtovy rozsah | 4334 a3 473 MHz | Max. kom. 1000 m

vzdalenost

Integrovany obvod = Si4463 Rozméry (mm) 276x134x4

Délka anténky 24 mm
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Poznamka: K zprovoznéni ukazkového programu jsou zapotrebi dvé Arduina a dva moduly HC-12.
Dbejte na krizové zapojeni sériové linky (druhé Arduino bude mit prohozené piny 5 a 6).



T UKAZKA PROGRAMU ARDUINO 1

00001

#include <SoftwareSerial.h>
#define pinSET 7
SoftwareSerial mySerial(6, 5); // RX, TX

String msgBuffer;
const String pattern = "Arduino1"; //kdyz arduino obdrzi zpravu Arduino1
const String ok = "OK"; /ltak odpovi OK

void setup() {
digitalWrite(pinSET, OUTPUT);
digitalWrite(pinSET, HIGH);

Serial.begin(9600);
while (!Serial) {

’

}
mySerial.begin(9600);

}

void loop() {

if (mySerial.available()) {
msgBuffer = mySerial.readStringUntil(’;');
Serial.write(msgBuffer.c_str());
Serial.flush();

if(msgBuffer == pattern){
mySerial.write(ok.c_str());
mySerial.flush();

}
}

if (Serial.available()) {
mySerial.write(Serial.read());

}
}



2 UKAZKA PROGRAMU ARDUINO 2

00001

#include <SoftwareSerial.h>
#define pinSET 7
SoftwareSerial mySerial(5, 6); // RX, TX

String msgBuffer;
const String pattern = "Arduino2"; //kdyz arduino obdrzi zpravu Arduino2
const String ok = "OK"; /ltak odpovi OK

void setup() {
digitalWrite(pinSET, OUTPUT);
digitalWrite(pinSET, HIGH);

Serial.begin(9600);
while (!Serial) {

}
mySerial.begin(9600);

}

void loop() {

if (mySerial.available()) {
msgBuffer = mySerial.readStringUntil(’;");
Serial.write(msgBuffer.c_str());
Serial.flush();

if(msgBuffer == pattern){
mySerial.write(ok.c_str());
mySerial.flush();
}
}

if (Serial.available()) {
mySerial.write(Serial.read());
}
}

Poznamka: Pokud jedno z Arduin obdrzi zpravu od protéjsiho Arduina, tdzané Arduino odpovi
potvrzovaci zpravou OK. Takto Ize snadno ovérit funkénost komunikace mezi Arduiny pfed doplnénim
programu o dalsi funkce.



=3 KONFIGURACNI REZIM

Konfigurace zafizeni probiha pomoci sady AT pfikazU. Pro uvedeni zafizeni do konfiguraéniho rezimu
musi byt pin SET v log. 0 (spojeni s GND).

Zkouska komunikace : Poslete do zafizeni “AT” a pokud je vSe spravné zapojené, méla by Vam pfijit
odpovéd “OK”.
1. AT+Bxxxx
Nastavi hodnotu baud. M{ze byt nastavena na 2,400bps, 4,800bps, 9,600bps, 19,200bps,
38,400bps, 57,600bps, a 115,200bps. Vychozi hodnota je 9,600 bps.

Priklad: AT+B9600 nastavi hodnotu baud na 9.600 bps. Po zaslani, by Vam méla pfijit zprava
“OK+B9600".

2. AT+Cxxxx
Zméni bezdratovy kanal od 001 az do 100. Vychozi kanal je 001 a pracovni frekvence

je 433,4 MHz, pracovni frekvence pro kanal 100 je 473 MHz.

Poznamka: Pfechodem o kanal se zvysi nebo snizi hodnota frekvence o 400 kHz,
tedy pro kanal 002 frekvence 433,8 MHz.

Priklad: Pro nastaveni modulu na kanal 21, posleme tuto zpravu “AT+C021”. Modul ndam vrati
zpravu “COK+C021”. Kanal 21 bude pracovat na frekvenci 441,4 MHz.

3. AT+FUx
Zméni mdéd modulu. Existuji 3 médy FU1, FU2 a FU3.

Priklad: PoSlete modulu zpravu “AT+FU1”, on Vam odpovi “OK+FU1”"

Maéd FU1 FU2 FU3 Poznamka
Proud v ne¢innym 3.6mA 80pA 16mA Primérna
stav hodnota

Prenosova odezva @ 15az25mS 500mS | 4az80 mS | Posilan 1 byte



4. AT+Px
Nakonfiguruje vysilaci silu. Misto x dosadite 1 az 8.

Hodnota x 1 2 3 4 5 6 7 8

Vysilaci sila (dBm) -1 2 5 8 11 14 17 20

Vychozi hodnota zafizeni je 8, tedy 20 (dBm).

Priklad: “AT+P2" Je nastavena vysilaci sila na 2 dBm, jestlize Vam modul vrati zpravu
“OK+RP:+02dBm”

=3 KONTROLA ZADANYCH HODNOT

1. AT+Ry
Za pismeno y dosadte jedno z nasledujicich pismen, pro zjisténi nastavenych hodnot:
B (baud rate), C (komunikacni kanal), F (nastaveny mod), P (silu vysilaciho signalu).

Priklad: poslete zpravu “AT+RB”, modul Vam vrati zpravu “OK+B9600".
Poznamka:.Zalezi na hodnoté, kterou jste zadali.

Pro vice informaci: https://navody.dratek.cz/docs/texty/0/239/hc_12_user_manual.pdf



https://navody.dratek.cz/docs/texty/0/239/hc_12_user_manual.pdf

