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Ultrazvukovy modul AJ-SR04M

vzdalenosti od ultrazvukové sondy. Detekovat Ize
jak pevné tak kapalné latky. Zorny uhel sondy je

od 45 do 75°. Méreni neni ucinné na drobné ¢i

Bl POPIS

Modul slouzi k detekci objektll a méreni jejich

uzké predméty.

Zakladni charakteristika:

‘<_I e o o

zorny Uhel 45-75° (konfigurace pomoci

trimmeru na PCB)
optimalni vzdalenost 50 az 300 cm
vodéodolna sonda (IP67)

pfipevnéni sondy do panelu

SPECIFIKACE

Napajeci napéti 5VDC
Pohotovostni proud = do 2 mA
Pracovni proud do 30 mA
Vysilaci frekvence | 40 kHz
RozliSeni méreni 5mm
Rozsah vzdalenosti | 21 az 450 cm
Doporuceny rozsah 50 a3 300 cm

vzdalenosti
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Produkt C.

1464639497

Pozorovaci thel

Provozni teplota

Roztec¢ mont.
otvoru

Prumér mont.
otvoru

Rozmeéry modulu

Rozmeéry sondy

Délka kabelu sondy

45 az75°

-10az60 °C

36 x 23 mm

2,5mm

41x29x17 mm

22x19 mm

225 cm



=3 NASTAVENI

Zarizeni muze pracovat v celkem péti pracovnich rezimech. Pracovni rezim je nastaven hodnotou

rezistoru na pozici R19. Pracovni rezimy jsou popsany v tabulce nize.

- -
e -
-— -
- ..
- i
— -
- .

Konﬁguraénireustorng

(XL1) OHDO3
(XY) OrdL

Rezim Hodnota rezistoru R19 | Funkce

1 bez rezistoru Méreni na zakladé signalu spousté

2 300K Low power méreni na zakladé spousté

3 120K Automatické méreni, vypis dat na UART

4 47K Rizené méfeni, vypis dat na UART

5 OR (staci propojka) Low power fizené méreni, vypis dat na UART

=3 POPIS PRACOVNICH REZIMU
Rezim 1

signal >10 us Pohotovostni rezim

) 1<2,5 mA
Stav pinu TRIG (spoust) | | : H_

Vysilani 40 kHz signalu

Interni proces modulu ||||H||||||”“

Stav pinu ECHO (odraz)

Vystup urcujici vzdalenast
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Rezim 2
signal >1 ms “Low power rezim

Stav pinu TRIG (spouéf)_ﬂ

:V)'Lsilém’ 40 kHz signalu

| <40 UA

Interni proces modulu

Vystup uréujici vzdalenost

Stav pinu ECHO (odraz)

Pohotovostni rezim <2,5 mA

Rezim 3
: S Signal $té neni v tomto rei ktivni
StaV plnu TRIG (Spoust) Ignal spouste neni v tomto rezimu aktivni
Vysilani 40 kHz signalu
Interni proces modulu ‘ l ' " interval 120ms " H H “
Stav pinu ECHO (odraz) ‘ ‘ ’
Vystupni data (UART)
Rezim 4

Vstupni data (UART) - 0x01 0x01

Stav pinu TRIG (spoust) I ’ [ : """" :” HI
I [

Vysilani 40 kHz signalu

[ [
|Prac. rezim
Interni proces modulu 1<2 ma

Il

Vystupni data (UART)

I
I
|
l

Stav pinu ECHO (odraz) 1

Rezim 5

Vstupni data (UART) - 0x01 0x01

Stav pinu TRIG (spoust) l ‘ : """" :' IH ‘
[ [

Vysilani 40 kHz signalu

|
|Low power

Interni proces modulu <20 uA
I

b — e ——— —

Il

Vystupni data (UART)

Stav pinu ECHO (odraz)
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=3 PRIPOJENI K ARDUINO UNO

——< Trig
—< Echo
—< GND

Arduino i
Uno D3
(Rev3) D8

L L
T

4 UKAZKA PROGRAMU

00001

Program naleznete volné ke stazeni v sekci datasheety na strance produktu.

Program pracuje ve dvou reZzimech, a to PING_MODE nebo SERIAL_MODE (podle odkomentovani
definice). PING_MODE je ur¢en pro rezimy 1 a 2. SERIAL_MODE je uréen pro rezimy 3, 4 a 5. Pro rezim
3 musi byt odkomentovana rovnéz definice AUTO_SERIAL_MODE. Cteni probiha periodicky kazdou 1 s

(netyka se rezimu 3 — perioda 120 ms).

PING_MODE
e  Arduino vysle kratky signal (10 ps) na pin TRIG (RX)
e modul pozadavek zpracuje, Arduino mezitim ¢eka na vysledek
e jakmile se na pinu ECHO (TX) objevi ndbéznd hrana, Arduino zacne se pocitat délka pulzu

e pulzje zakoncen sestupnou hranou — délka pulzu se prepocita na vzdalenost v centimetrech

SERIAL_MODE
e  Arduino na sériovou linku zapi$e hodnotu 0x01 (netyka se rezimu 3)
e nasledné Arduino ¢eka na odpovéd modulu — modul hodnotu vzdalenosti vypocita interné a
odesle na sériovou linku

e  Arduino hodnotu vzdalenosti precte ze sériové linky
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g ROZMERY MODULU A SONDY

Sonda
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