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Robopavouk - ctyrnohy

El. POPIS

Stavebnice obsahuje mechanické komponenty pro sestaveni :
¢tyfnohého robotického pavouka. Toho je mozné vyuzit jako hracku, \\
ale také napfriklad pfi vyuce elektroniky, robotiky a pfibuznych obord.
Z3kladni charakteristika:

Kompatibilni s vyvojovymi kity Arduino

Jednoduché sestaveni

CtyFi koncetiny

Soucasti baleni neni Fidici elektronika, vodice a servomotory

A

2. SPECIFIKACE

Material akrylonitrilbutadienstyren | Sroub M3x20 | 50 sy

Plastové dily | 17 kuse Matice M3 20 kus(

§3 ZAPOJENI A SESTAVEN(

Pro kompletni sestaveni a funknost pavouka je zapotrebi:
e Mechanické dily (jsou soucasti baleni)

e 12 servomotort (model SG90) - 3 servomotory pro kazdou
koncetinu

e Ridici elektronika (napf. Arduino UNO) a elektroinstalacni £
materidl (vodice)
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Komponenta Kust

Uchyceni fidici elektroniky (deska)
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Nastavec pro uchyceni deska - koncetina | 4

Uchyceni deska - koncetina 4
Spojka koncetina - kontaktni plocha 4
Kontaktni plochy 4
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