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Doppler radar HB100

El. POPIS

DopplerQv radar se pouzivd kdetekci pohybu a méreni
rychlosti  téles. Je  kompatibilni s vyvojovymi  kity
Arduino/Genuino a spoustou dalSich (napf. Raspberry PI).

Pro spravnou funkci modulu nemusi byt zajiSténa pfima
viditelnost mezi modulem a mérenym objektem a modul tedy
muUZe byt umistén napf. v plastové instalacni krabici.

Modul je mozné pouzivat jak samostatné (pfimé zapojeni do

vyvojového kitu), tak s externimi obvody pro Upravu
vystupniho signalu.
Zakladni specifikace:

e Kompaktni rozméry

e Pracovni frekvence 10,525 GHz

e Vystupnisignal obsahuje stejnosmérnou i stfidavou slozku

e Max. detekcni vzdalenost 150 mm pfi pouziti samostatné, 20 m pfi pouZiti se zesilovacim

obvodem
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‘2. SPECIFIKACE

I
Hlavni ¢ip HB100 Napajeni 5V
Nastaveni frekvence 10,525 GHz Max. proud 40 mA
Frekvence opakovani pulzu 2 KHz Pracovni teplota -10 az 55 °C
Doba trvani pulzu 10 ps Rozméry (mm) 37x45x8
Odezva 3a76ps Hmotnost 8g
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334, UKAZKA PROGRAMU

01001
00001

Ukazka programu byla prevzata z http://navody.arduino-shop.cz/navody-k-produktum/doppler-radar-

hb100-10-525-ghz.html. Vyhodnocovani pohybu bylo upraveno.

// Doppler radar 10.525GHz

// nastaveni propojovaciho pinu

#define pinlF AO

// vytvoreni proménné pro nacteni dat

// a proménné s poctem mérenych vzork(
int data;

const int pocetMereni = 100;

void setup() {
// inicializace komunikace po sériové lince
// rychlosti 9600 baud
Serial.begin(9600);
}
void loop() {
// vynulovani promeénneé s vysledky
data = 0;
/1 postupné nacteni nastaveného poctu vzorkd
// do proménné s 1Tms odstupem
for (inti=0; i< pocetMereni; i++) {
data += analogRead(pinlF);
delay(1);
}
// vytvoreni priméru z poctu provedenych méreni
data = data / pocetMereni;
// pokud je nactena hodnota mensi nebo vétsi nez klidova,
// vypis informace o detekci pohybu po sériové lince,
// pro hledani klidové hodnoty staci vymeénit
// podminku za: if (data > 0)
if (data > 5) {
Serial.printin("Detekovana prekazka!");
Serial.print("Nactena hodnota: ");
Serial.printin(data);
Serial.printin();
delay(1000);
}

else{Serial.printIn("Z4dné& pFekazka!");
delay(1000);}
}
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